MIKROPROCESOROM RIADENY

ELEKTRONICKY REGULATOR
PDI 420

NAVOD NA POUZITIE

DOLEZITE UPOZORNENIA

V tomto manuali su zhromazdené vSetky potrebné informacie pre spravnu instalaciu pristroja, navod na
jeho pouzitie a udrzbu. Doporucujeme preto, aby ste si pozorne precitali nasledujuce inStrukcie.

Tento manual bol starostlivo pripravovany, avSak ECS Sluzby s.r.0. neprebera Ziadnu zodpovednost' za
jeho pouzivanie, toto sa vztahuje aj na vSetky osoby a firmy zapojené do tvorby tohto manualu.

Tento manual a informacie v ilom su vyluénym vlastnictvom firmy ECS Sluzby s.r.o., ktora zakazuje
jeho akékolvek celkové Ci Ciastocné reprodukovanie a zverejiiovanie, pokial to vyslovne nepovoli.

ECS Sluzby s.r.o. si vyhradzuje pravo na vykonanie estetickych a funkénych zmien kedykolvek a bez
upozornenia.
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1 - POPIS PRISTROJA

1.1 - VSEOBECNY POPIS

PDI 420 je mikroprocesorovy regulator s moznostami regulacie - zapnuta/vypnuta (ON/OFF), ON/OFF
neutralnej zény, PID jednoducha, PID dvojita - s funkciami RYCHLE AUTOMATICKE LADENIE, SAMOLADENIE
a s automatickym vypoc¢tom parametra RIADENIA PREKROCENIA LIMITOV pre PID regulator.

PID regulécia pracuje so $pecifickym algoritmom s DVOMA STUPNAMI VOLNOSTI, ktory nezavislym
spdsobom optimalizuje vlastnosti pristroja v pripadoch rusenia i zmien nastavitelnych bodov v priebehu procesu.

Pristroj ponika moznost jeho pripojenia na siet cez sériové rozhranie RS 485 s komunikacnym
protokolom MODBUS RTU a rychlostou prenosu dat do 38 400 baudov.

Skuto€né namerané hodnoty su zobrazované na Stvormiestnom &ervenom disleji, nastavené hodnoty na
Stvormiestnom zelenom displeji a stav vystupov je indikovany Styrmi LED diédami.

Pristroj dovoluje ulozit do pamate 4 nastavitelné body (Set Points) a ma maximalne Styri vystupy:
reléového typu, alebo vie riadit polovodiové relé (SSR).

Vstup je programovatelny a dovoluje pouzit teplotné snimace ( termoclanky J, K, S, odporové snimace
PT 100, termistory PTC a NTC; infraCervené snimac¢e mod. TECNOLOGIC IRS) a normalizované analégové
signaly ( 0/4..20mA, 0/1..5V, 0/2..10V, 0..50/60mV, 12..60mV).

} Pristroj méze byt vybaveny vstupom pre prudovy meni¢, fungujuc ako alarm pri poruche ohrievaca.
DalSie dblezité dostupné funkcie su: alarm preru$enia cyklu, dosiahnutie referenéného bodu riadenou rychlostou,
funkcia rampy a zadrzania, makky Start, nastavovanie cez osobny pocita¢ (PC), ochrana parametrov na réznych
urovniach.

1.2 - POPIS PREDNEHO PANELU
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1 - klavesa P: Pouziva sa na vstup do programovania parametrov a na potvrdenie vyberu.

2 - klavesa DOLU: Pouziva sa na znizovanie zadavanych hodnét a na vyber parametrov. Ak je stlacena a
drzana, umozni prejst na predo$lu programovaciu urover az po vystup z programovacieho médu. Mimo
programovacieho médu dovoluje na SV displeji zobrazit namerant hodnotu pradu zo vstupu TAHB.

3 - klavesa HORE: Pouziva sa na zvySovanie zadavanych hodnét a na vyber parametrov. Ak je stlaena a
drzana, umozni prejst na predo$lu programovaciu urover az po vystup z programovacieho médu. Mimo
programovacieho médu dovoluje na SV displeji zobrazit hodnotu ovladacieho vykonu na vystupe.

4 - klavesa U: Tato klavesa je programovatelna cez parameter USrb. M6ze byt nastavena na aktivaciu automat.
ladenia, samoladenia, prepinat’ pristroj na manualne ovladanie, zastavit alarm, zmenit aktivny nastavitelny bod,
deaktivovat ovladanie.

5 - LED OUT1: Indikuje stav vystupu OUT1

6 - LED OUT2: Indikuje stav vystupu OUT2

7 - LED OUTS3: Indikuje stav vystupu OUT3

8 - LED OUT4: Indikuje stav vystupu OUT4

9 - LED SET: Ak blika, pristroj je v programovacom maéde.

10- LED AT/ST: Ak svieti, tak je aktivovana funkcia samoladenia, ak blika aktivované je automatické ladenie.
11 - displej PV: Normalne zobrazuje skuto¢nud nameranu hodnotu (dalej len procesnu hodnotu).

12 - displej SV: Normalne zobrazuje aktivnhu hodnotu nastavenia, ale m6ze byt cez parameter diSP



naprogramovana aj na zobrazovanie dal$ich hodnbt.

2 - PROGRAMOVANIE
2.1 - RYCHLE PROGRAMOVANIE NASTAVITELNEHO BODU

Tato procedura dovoluje rychlo naprogramovat’ aktivny nastavitelny bod (SP) ako aj prahy (hrani¢né
hodnoty) alarmov. (pozri stat 2.3).

Stlacte klavesu P, uvolnite a na displeji sa objavi "SP n"(kde n je €islo aktivneho SP v danej chvili) podla
toho aka je naprogramovana hodnota. Ak ju chcete zmenit, urobte tak stlacanim klaves HORE, alebo DOLU.
Tieto klavesy menia hodnotu jedno Cislo pri jednom stlaceni. Pri stlaeni a podrzani klavesy viac ako jednu
sekundu zacne hodnota klesat/stupat, a pri podrzani cca 2 sekundy sa rychlost este zvysSi. Ked je hodnota
nastavena, stlaCenim klavesy P je mozné opustit programovaci maéd, alebo je mozné zobrazit prahy alarmov
(pozri stat' 2.3).

Ak chcete opustit rychle nastavovanie SP stlacte klavesu P po zobrazeni posledného nastavitelného
bodu(SP), alebo nepracujte s pristrojom cca.15 sekund.

2.2 - VYBER OVLADACIEHO STAVU A PROGRAMOVANIE PARAMETROV

Stlacenim klavesy P a podrzanim cca 2 sec vstupite do hlavného vyberového menu. Pomocou klaves HORE a
DOLU je potom mozné prechadzat cez vybery:

OPEr - dovoluje vstupit do menu operaénych parametrov

ConF - dovoluje vstupit do menu konfiguraénych parametrov

OFF - dovoluje prepnut regulator do vypnutého OFF stavu

rEG - dovoluje prepnut regulator do stavu automatickej regulécie

tunE - dovoluje aktivovat funkciu automatického ladenia, a samoladenia

OPLO - dovoluje prepnut regulator do stavu manualnej regulacie a nasledne aj naprogramovat percenta
regulacénej hodnoty pouzitim klaves HORE, DOLU

Ked mate vybranu poZadovanu polozku, stlacte kldvesu P aby ste vyber potvrdili. Vybery OPEr a ConF
poskytuju moznost vstupovat do druhého menu obsahujuceho doplnkové parametre, presnejSie:

OPEr - menu operacnych parametrov: normalne obsahuje parametre nastavitelnych bodov, ale mbze
obsahovat fubovolné chcené parametre (pozri stat 2.3).
ConF - menu konfiguraénych parametrov: obsahuje vSetky operaéné a konfiguracné parametre

Ak chcete vstupit do menu OPEr vyberte volbu OPEr a stlacte klavesu P.
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Teraz bude displej SV zobrazovat koéd oznacujuci prvd skupinu parametrov SP a pomocou klaves
HORE/DOLU bude mozné vybrat skupinu parametrov, ktoré maju byt menené. Ked bola tato skupina vybrata,
stlatenim klavesy P sa na PV displeji zobrazi kéd tejto skupiny a na SV displeji sa zobrazi koéd prvého parametra
tejto skupiny. Klavesami HORE/DOLU vyberiete pozadovany parameter a stlacenim klavesy P sa na PV displeji
zobrazi kod parametra a na SV displeji sa zobrazi jeho hodnota. Po nastaveni prislusnej hodnoty klavesami
HORE/DOLU potvrdte stla¢enim klavesy P. Hodnota sa ulozi do pamate, na SV displeji sa opat objavi kod
parametra a na PV displeji kod skupiny. Klavesami HORE/DOLU je teraz mozné vybrat’ dal$i parameter a zmenit
ho podobnym sp6sobom. Ak chcete vybrat daldiu skupinu parametrov stladte klavesu HORE alebo DOLU na cca
2 sec., SV displej nasledne znovu zobrazi kéd skupiny parametrov. Uvolnite klavesu a pomocou klaves
HORE/DOLU je mozné vybrat dalSiu skupinu parametrov. Ak chcete opustit programovaci mod, nestlacajte
Ziadnu klavesu po dobu cca 20 sec., alebo drzte stlacenu jednu z klaves HORE/DOLU tak dlho, pokym pristroj
neopusti programovaci mod.

Pre vstup do menu ConF je potrebné zadat' heslo. Heslo, ktoré najdete na poslednej strane manualu
zadate pomocou klaves HORE/DOLU a potvrdite stlagenim klavesy P. Ak je heslo nespravne pristroj sa vrati do
predoslého stavu. Ak je heslo spravne na displeji SV sa objavi kéd prvej skupiny parametrov SP. Vyber a
nastavovanie parametrov sa vykonavaju rovnakym spésobom ako pri menu OPEr.

2.3 - UROVNE PROGRAMOVANIA PARAMETROV

Menu OPEr Standardne obsahuje parametre pouzivané na programovanie nastavitelnych bodov, ale je
mozné na tejto urovni ukazat alebo skryt’ vSetky poZzadované parametre a to takto:

Vstupte do menu ConF a vyberte parameter ktory chcete aby bol, alebo nebol programovatelny z menu
OPEr. Ked bol parameter vybraty a LED diéda SET nesvieti, znamena to, Ze parameter je programovatelny len v
ConF menu, ak naopak svieti, parameter sa da programovat aj v OPEr menu. Zmenu viditelnosti parametra
dosiahnete stlacenim klavesy U - LED SET pritom zmeni svoj stav. Ak svieti, je mozné parameter programovat v
OPETr aj v ConF menu, ak nesvieti, tak len v Conf menu.

Aktivny nastavitelny bod a prahy alarmu budu viditelné v drovni rychleho programovania nastavitelnych
bodov (2.1) len ked k nim prislichajuce parametre budd naprogramované ako viditelné, tzn. budu pritomné v
menu OPEr.

Mozna zmena tohto nastavenia, popisana v 2.1, je podriadena tomu, ako je naprogramovany parameter
Edit (zo skupiny PAN).

Edit méze byt naprogramovany takto:

= SE: aktivny nastavitefny bod je nastavitelny, ale prahy alarmov nie su nastavitefné
= AE: aktivny nastavitelny bod nie je nastavitelny, ale prahy alarmov su nastavitelné
= SAE: aj aktivny nastavitelny bod aj prahy alarmov su nastavitelné

= SanE: ani aktivny nastavitelny bod ani prahy alarmov nie su nastavitelné

2.4 - NASTAVIE REGULACIE

Regulator sa mbéze spravat trojako: automaticka regulacia (rEG), regulacia vypnuta (OFF) a manualna regulacia
(OPLO).

Pristroj je schopny prejst z jedného stavu do druhého takto:

- pomocou klavesnice z hlavného vyberového menu vybrat Zelany stav

- stlaéenim klavesy U, spravnym naprogramovanim parametra USrb (USrb=tunE, USrb=OPLO, USrb=0FF) je
mozné prejst zo stavu rEG na stav naprogramovany na tento parameter a naopak.

- automaticky (pristroj sa prepne do rEG stavu ked ukonéi automatické ladenie)

Po zapnuti pristroja sa pristroj automaticky uvedie do stavu v ktorom bol pred vypnutim.

AUTOMATICKA REGULACIA (rEG)
Automaticka regulacia je normalny funkény stav regulatora.

Pocas automatickej regulacie je mozné stlacenim klavesy HORE na displeji SV zobrazit ovladaci vykon.
Rozsah vykonovych hodnét je v rozmedzi od H100% (100% vystupného vykonu v reverznej akcii) do C100%
(100% vystupného vykonu v priamej akcii).

REGULACIA VYPNUTA (OFF)
Pristroj méze byt prepnuty do vypnutého OFF stavu, tzn. Ze regulacia a prislichajuce vystupy su
necinné. Vystupy alarmov ale pracuju normaine.

HLADKA MANUALNA REGULACIA (OPLO)
Tento stav umozniuje manualne nastavit percentualny vykon na vystupe, ked regulator deaktivuje automaticku



regulaciu. Ked je pristroj prepnuty na manualnu regulaciu, percentualny vykon zobrazeny na SV displeji zostava
rovnaky ako posledny dodany a méze byt meneny pouzitim klaves HORE/DOLU. Rozsah hodnét vykonu je
rovnaky ako pri automatickej regulacii. Pre navrat do stavu automatickej regulacie vyberte rEG z vyberového
menu.

2.5 - VYBER AKTIVNEHO NASTAVITELUNEHO BODU

Regulator umoznuje predprogramovat az Styri rézne nastavitelné body (SP1, SP2, SP3, SP4) a potom
vybrat, ktory z nich bude aktivny. Maximalny pocet nastavitefnych bodov je uréeny parametrom nSP
umiestnenym v skupine parametrov SP.

Aktivny nastavitelny bod mézZe byt vybraty takto:
- cez parameter SPAt v skupine SP
- - pomocou klavesy U, ak parameter Usrbo=CHSP
- -automaticky medzi nastavitelnymi bodmi SP1 a SP2, ak bol nastaveny ¢as "dur.t" (kap 4.8)
Nastavitelny bod SP1 az SP4 bude viditelny v zavislosti na maximalnom pocte nastavitelnych bodov
zadanom v par. nSP. Tieto budu programovatelné na hodnoty v rozsahu zadanom parametrami SPLL a SPHL.

Poznamka: V nasledujucich prikladoch bude nastavitefny bod oznacovany vSeobecne SP, pristroj sa ale bude
chovat vzdy podrla toho, ktory (SP1-SP4) bude aktivny.

3 - INSTALACIA A BEZPECNOSTNE OPATRENIA
3.1 - DOVOLENE POUZITIE

Pristroj bol navrhnuty a vyrobeny ako meraci a regulany nastroj uréeny k pouzitiu v sulade s normou
EN 61010-1. Pri pouziti pristroja pre iné ucely ako vyslovne povoluje spomenutd norma je treba vykonat' vSetky
nutné ochranné merania.

Pristroj NESMIE byt pouzivany vo vybuSsnom a horfavom prostredi bez zodpovedajucej ochrany.
Uzivatel musi dohliadnut na to, aby boli reSpektované EMC pravidla aj po in$talacii pristroja, pravdepodobne
pouzitim vhodnych filtrov.

Regulator musi byt vybavené pridavnymi elektromagnetickymi zariadeniami pre zaru€enie bezpecnosti
vSade tam, kde by chyba, alebo nespravna funkcia pristroja, mohla ohrozit' fudi, zvierata alebo veci.

3.2 - MECHANICKA MONTAZ

Pristroj v DIN schranke 48x48mm je navrhnuty pre zapustenie do panelu. Urobte otvor 45x45mm vilozte
pristroj a upevnite ho dodanymi svorkami.

Regulator doporu¢ujeme montovat s tesnenim. Vyvarujte sa umiestnenia pristroja v prostredi s vysokou
vlhkostou, alebo Spinou, ktoré mézu vytvarat kondenzaty, alebo spdsobit prienik vodivych latok do pristroja.

Zabezpeclte dostatocnu ventildciu pristroja a neumiestiiujte pristroj do krabic & skrifi spolu so
zariadeniami, ktoré sa mézu prehrievat’ a tak vystavit pristroj vySSej prevadzkovej teplote ako je stanovené a
dovolené.

Pripojte pristroj €0 mozno najdalej od zdrojov elektromagnetického rusenia ( motory, relé, zdroje...).

3.3 - ELEKTRICKE PRIPOJENIE

Pripajajte iba jeden vodi¢ na jednu svorku podla prilozenej schémy, skontrolujte Ci je charakteristika
zdroja zhodna s tym, €o je uvedené na pristroji a €i vstupné napatie nie je vy3Sie ako maximalne povolené.

Ak ma byt pristroj zabudovany v skrini a ha pevno pripojeny na zdroj treba, aby bolo zapojenie doplnené
vypinacie zariadenie pre tento pristroj. Pristroj sam nema Ziadne vlastné istenie.

Doporu€ujeme chranit kazdy elektricky obvod napojeny na pristroj zariadeniami zodpovedajucimi
pretekajucim prudom.

Dorazne doporucujeme pouzit kable s izolaciou zodpovedajucou pracovnym napatiam a teplotam.

Vstupny kabel od snimaca treba viest oddelene od napatovych kablov. Ak je kabel od snimaca tieneny,
treba ho pripojit k zemi len na jednej strane.

PresvedCte sa, Ze parametre na vystupoch su také, aké boli poZzadované, este pred tym, ako pripojite
vystupné zariadenia. Predidete tak ich pripadnému poSkodeniu.

VSade, kde by mohla porucha pristroja spdsobit Skody alebo ohrozenie, je nutné vybavit' zariadenie
doplinkovymi zariadeniami pre zachovanie bezpecnosti.

Carlo Gavazzi S.p.A. a jeho zakonny zastupcovia nepreberaju ziadnu zodpovednost’ za pripadné
Skody spoésobené osobam, veciam alebo zvieratam vyplyvajlice zo zasahov do pristroja, z jeho zlého
alebo nespravneho pouzitia, alebo v pripade pouzitia pristroja, ktoré nie je v sulade s charakterom
pristroja a jeho technickymi parametrami.
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4 - PREVADZKA PRISTROJA

4.1 - MERANIE A ZOBRAZOVANIE

VSetky parametre tykajlce sa merania su obsiahnuté v skupine InP.

Pouzitim parametra HCFG je mozné vybrat typ vstupného signalu, ktory moze prichadzat:
- z termoelektrického €lanku (tc)

- z tepelného odporu alebo termistoru (rtd)

- zo snimaca s normalizovanym prudovym signalom (l)

- zo snimaca s normalizovanym napatovym signalom (UoLt)

- alebo zo signalu prichadzajuceho zo sériového pripojenia pristroja (SEr).

Ked bol vybrany typ signalu je potrebné nastavit par. SEnS, druh vstupného snimaca, ktory méze byt
- pre termoelektrické ¢lanky J (J), K (CrAL), S (S), alebo pre infratervené snimace série TECNOLOGIC IRTC1 s
linearizaciou J (Ir.J) alebo K (Ir.CA)
- pre odporové snimace Pt100 IEC (Pt1) alebo termistory PTC KTY81-121 (Ptc), alebo NTC 103 AT-2 (ntc)
- pre normalizované prudoveé signaly 0..20mA (0.20), alebo 4..20mA (4.20)
- pre normalizované napatové signaly 0..50mV (0.50), 0..60mV (0.60), 12..60mV (12.60), 0..5V (0.5), 1..5V
(1.5), 0..10V (0.10), alebo 2..10V (2.10).

Aby bolo meranie spravne doporu¢ujeme po zmene tychto hodnét pristroj vypnut a opat zapnut.

Pre pristroje so vstupom pre teplotné snimace je mozné vybrat cez parameter Unit jednotky merania a
cez par.dP pozadovanu presnost (0=1°;1=0.1°).

Pri pristrojoch s normalizovanym analégovym vstupnym signalom je v prvom rade nutné zadat presnost
param. dP (0=1; 1=0.1; 2=0.01; 3=0.001) a potom v param. SSC hodnotu, ktori bude pristroj zobrazovat na
zacCiatku rozsahu (0/4mA, 0/12mV, 0/1V, alebo 0/2V) a v param. FSC hodnotu, ktori ma pristroj zobrazovat na
konci rozsahu (20mA, 50mV, 60mV, 5V,alebo 10V ).

Pristroj ponuka moznost prekalibrovania merania podla poziadaviek aplikacie, a to cez param. OFSt a
rot. Naprogramovanim param. rot=1.000, v param. OFSt je mozné nastavit kladny alebo zaporny posun, ktory je
jednoducho pridany k hodnote nacitanej snima¢om. Tento posun je konstantny pre vSetky merania.

Ked si nezelate konstantnu hodnotu posunu, je mozné pracovat s kalibraciou pre dva body.

Aby ste v tomto pripade spravne zadali hodnoty parametrov OF St a rot, je potrebné dodrzat' nasledujuce
rovnice: rot = (D2-D1) / (M2-M1) OFSt = D2 - (rot x M2)
kde:

M1= namerana hodnota 1
D1= zobrazovana hodnota, ked je namerana M1
M2= nameran& hodnota 2
D2= zobrazovana hodnota, ked je namerana M2
z toho sa déa odvodit, Ze pristroj zobrazi:

DV = MV x rot + OF St
kde:



DV = zobrazovana hodnota
MV = namerana hodnota

Priklad ¢€.1: Pozadované je aby pristroj pri 20° zobrazil nameranu hodnotu, ale pri 200°zobrazil hodnotu o 10°
niz8iu (190°).

Preto: M1=20; D1=20; M2=200; D2=190

rot =(190-20) / (200-20) = 0.944

OFSt =190 - (0.944x200) = 1.2

Priklad €.2: Pristroj ma zobrazovat 10°pri nameranych 0°, ale pri nameranych 500° ma zobrazit’ 550°.
Preto: M1=0; D1=10; M2=500; D2=550

rot = (550-10) / (500-0) = 1.08

OFSt = 550 - (1.08 x 500) = 10

Pouzitim parametra FiL je mozné programovat konstantu €asu pracujucu ako softvérovy filter vo vztahu
ku nameranej vstupnej hodnote (kvéli znizeniu citlivosti na Sumy, zvySuje sa vSak €as nacitavania).

V pripade chyby merania zasobuje pristroj energiou podla naprogramovania param. OPE. Tento vykon
bude prepocitany v zavislosti na €ase cyklu naprogramovaného pre PID regulator, zatial ¢o pre ON/OFF
ovladacie jednotky je ¢as cyklu automaticky povazovany za rovny 20sec. (napriklad v pripade poruchy snimaca s
ON/OFF riadenim a OPE=50, riadiaci vystup bude aktivovany na 10 sec, potom bude deaktivovany na 10 sec. a
tak dalej, pokial bude porucha pretrvavat.)

Pouzitim parametra InE je takisto mozné sa rozhodnut aké su podmienky poruchy vstupu dovolujice
pristroju dodat' vystupny vykon ako bolo zadané v par. OPE.

Moznosti nastavenia par. InE su:

=0r: podmienky nastanu pri prekro€eni limitou alebo pri poruche snimaca

=Ur: podmienky nastanu pri nedosiahnuti limitou alebo pri poruche snimaca

=Our: podmienky nastanu v pripade prekroCenia, alebo nedosiahnutia limitu alebo pri poruche snimaca.

Pouzitim par. diSP umiestneného v skupine PAn je mozné urcit normalne zobrazovanie displeja SV, ¢o
mbze byt premenna procesu (dEF), riadiaci vykon (Pou), aktivny nastavitelny bod (SP.F), nastavitefny bod, ktory
je v &innosti ked su aktivne rampy (SP.0), alebo prahy alarmov AL1,2,3(AL1,AL2,AL3).

4.2 - KONFIGURACIA VYSTUPOV

Vystupy pristroja mozu byt programované otvorenim skupiny Out, kde sa nachadzaju parametre O1F - O4F
(v zavislosti na pocte vystupov na pristroji).

Vystupy mézu byt nastavené pre nasledujuce funkcie:

-hlavny riadiaci vystup (1.rEG)

-podruzny riadiaci vystup ( 2.rEG)

-alarm vystup normailne otvoreny ( ALno)

-alarm vystup normalne uzavrety ( Alnc)

-vystup neaktivny

Suvisiace vystupové Eisla - ¢isla alarmov mézu byt nastavené v skupine suvisiacej s alarmom (AL1, AL2,
AL3).

4.3 - ON/OFF REGULATOR (1rEG)

VSetky parametre suvisiace s ON/OFF regulaciou sa nachadzaju v skupine rEG.

Tento druh regulacie je dosiahnutelny naprogramovanim par. Cont = On.FS alebo = On.FA a pracuje
ako vystup naprogramovany ako 1.rEG v zavislosti na merani, aktivnom nastavovacom bode SP, na funkénom
madde Func a na hysterezii HSEt.

Pristroj uskutoc¢riuje ON/OFF regulaciu so symetrickymi hysterézami ak Cont= On.FS alebo
asymetrickymi hysterézami ak Cont= On.Fa.

Regulacia funguje takto: v pripade reverznej akcie alebo zohrievania ( FunC=HEAt) deaktivuje vystup
ked procesna hodnota dosiahne (SP+HSEt) v pripade symetrickych hysteréz alebo(SP) v pripade asymetrickych
hysteréz a aktivuje ho opat ked procesna hodnota klesne pod hodnotu (SP-HSEt).

Naopak, v pripade priamej akcie alebo chladenia (Func=CoolL), deaktivuje vystup ked procesna hodnota
dosiahne (SP-HSEt) v pripade symetrickych hystreréz, alebo (SP) v pripade asymetrickych hysteréz a aktivuje ho
opat ked procesna hodnota vystupi nad hodnotu (SP+HSEt).
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4.4 - ON/OFF REGULACIA NEUTRALNEJ ZONY (1rEG, 2rEG)

VSetky parametre suvisiace s ON/OFF regulaciou neutralnej zény su obsiahnuté v skupine rEG.

Tento spdsob regulacie je dostupny, ked su naprogramované dva vystupy ako 1rEG a 2rEG a par.Cont =pocet.
Regulacia neutralnej zony sa pouziva na ovladanie zariadeni, ktoré obsahuju elementy spésobujluce narast

( ohrievace, zvih€ovace) a elementy spdsobujuce pokles ( chladi¢e, odvlhéovace).

Regulacia sa uskuto€riuje na naprogramovanych vystupoch v zavislosti na merani, na aktivnom nastavovacom
bode SP, a na hysterézach HSEt.

Regulacia funguje takto: deaktivuje vystupy ked procesna hodnota dosiahne nastavitelny bod SP a aktivuje
vystup 1rEG ked procesna hodnota klesne pod hodnotu(SP-HSEt), alebo aktivuje vystup 2rEG ked procesna
hodnota vystupi nad (SP+HSEt), pricom element spésobujuci narast musi byt na vystupe 1rEG a element
sposobujuci ubytok na vystupe 2rEG.
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4.5 - JEDNODUCHY PID REGULATOR (1rEG)

VSetky parametre suvisiace s jednoduchym PID regulatorom sa nachadzaju v skupine rEG.

Jednoduchy PID regulator je dostupny naprogramovanim Cont = Pid a pracuje na vystupe 1rEG v zavislosti na
aktivnom nastavitelnom bode SP, na funk&énom méde Func a na pristrojovom PID algoritme s dvoma stupriami
volnosti. Pre zachovanie dobrej stability procesnej premennej, v pripade rychlych procesov, musi mat cyklovaci
¢as tcr1 nizku hodnotu s ¢astym zasahovanim do riadiaceho vystupu. V tomto pripade je doporu¢ené pouzit
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polovodicové relé (SSR) na ovladanie pripojeného zariadenia.

Algoritmus jednoduchého PID regulatora vyzaduje naprogramovanie tychto parametrov:

-Pb - proporcionalna konstanta
-tcr1 - cyklusovy €as vystupu 1rEG
-Int - integracna konstanta

-rS - manualny reset (iba ak Int=0)
-dEr - derivaCna konstanta

-FuOC - riadenie prekroc¢enia limitov

Posledny parameter dovoluje predist prekroCeniu premennych pri nabiehani procesu, alebo pri zmene
nastavitelného bodu SP. Stoji za to si zapamatat, Zze nizke hodnoty tohto parametra redukuju prekroCenie a
vysoké ho zvySuju.

time

1: hodnota FuOC je spravna
2: hodnota FuOC je prili§ vysoka
3: hodnota FuOC je prili§ nizka

4.6 — DVOJITY PID REGULATOR (1rEG - 2rEG)

VSetky parametre suvisiace s dvojitym PID regulatorom sa nachadzaju v skupine rEG.
Dvojity PID regulator je pouzivany pre ovladanie zariadeni kde je element ktory sposobuje narast (napr.
ohrievanie) a element ktory spdsobuje pokles (napr. chladenie).
Tento spOsob regulacie je dostupny, ked' su naprogramované dva vystupy ako 1rEG a 2rEG a par.Cont =pid.
Element, ktory spdsobuje pozitivny narast musi byt pripojeny na vystup naprogramovany ako 1rEG, element,
ktory spésobuje negativny narast musi byt pripojeny na vystup naprogramovany ako 2rEG.
Dvojity PID regulator pracuje s vystupmi 1rEG a 2rEG v zavislosti na aktivnom nastavitelnom bode SP a na ID
algoritme pristroja s dvoma stupriami volnosti.
Pre zachovanie dobrej stability procesnej premennej, v pripade rychlych procesov, musia mat cyklovacie ¢asy
ter1 a ter2 nizku hodnotu s velmi €astym zasahovanim do ovladacieho vystupu. V tomto pripade je doporu¢ené
pouzit polovodicové relé (SSR) na ovladanie pripojeného zariadenia.

Dvojity PID regulator potrebuje naprogramovanie tychto parametrov:

-Pb — proporcionalna konstanta

-tcr1 - cyklusovy €as vystupu 1rEG

-tcr2 - cyklusovy Cas vystupu 2rEG

-Int — integra¢na konstanta

-rS — manualny reset (iba ak Int=0)

-dEr — derivana konstanta

-FuOC - riadenie prekroc¢enia limitov

-Prat - vykonovy pomer medzi vykonom elementu riadeného vystupom 2rEG a vykonom elementu riadeného
vystupom 1rEG. Vzdy ked je Prat=0 tak je vystup 2rEG vypnuty a regulator sa sprava presne tak ako pri
jednoduchej PID regulacii.

4.7 - FUNKCIE AUTOMATICKEJ IDENTIFIKACIE’PARAMETROV SL'JSTAVY ( d'alej len AUTOMATICKE
LADENIE) A FUNKCIA PRIEBEZNEJ IDENTIFIKACIE PARAMETROV SUSTAVY ( d’alej len SAMOLADENIE )

VSetky parametre suvisiace s automatickym ladenim a samoladenim su obsiahnuté v skupine rEG.
Automatické ladenie a samoladenie umoziuju automatické ladenie PID regulatora.

Funkcia automatického ladenia dovoluje vypocet PID parametrov pocas ladiaceho cyklu FAST
(rychleho) typu, na konci tejto operacie sa vypocitané parametre ulozia do pamate pristroja a zostavaju poc€as
regulacie nemenné.

Funkcia samoladenia dovoluje naproti tomu monitorovanie regulacie a priebezny vypocet parametrov v
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priebehu regulacie.

Obe funkcie automaticky vyrataju nasledujuce parametre:

-Pb - proporcionalna konstanta
-tcr1 - cyklusovy €as vystupu 1rEG
-tcr2 - cyklusovy ¢as vystupu 2rEG
-Int - integra¢nd konstanta

-dEr - derivacna konstanta

-FuUOC - riadenie prekroc¢enia limitov

a pre dvojity PID regulator aj:

-Prat - vykonovy pomer medzi vykonom elementu riadeného vystupom 2rEG a vykonom elementuriadeného
vystupom 1rEG

Aby ste aktivovali funkciu automatického ladenia postupujte nasledovne:
1 - naprogramujte a aktivujte Zelany nastavitelny bod SP

2 - zadajte par. Cont=Pid

3 - naprogramujte par. Func v zavislosti na procese ktory ma byt ovladany vystupom 1rEG

4 - naprogramujte vystup 2rEG ak ma pristroj ovladat zariadenie s dvojitou ¢innostou

5 - naprogramujte par. Auto takto:

"1"- ak je Zelané spustit automat.ladenie automaticky pri kazdom zapnuti pristroja za podmienky Ze procesna
hodnota je nizSia (pre Func=HEALt), alebo vysSia (pre Func=CoolL) ako SP/2

"2"- ak je Zzelané spustit automat.ladenie automaticky pri nasledujucom zapnuti pristroja za podmienky Ze
procesna hodnota je nizSia (pre Func=HEALt), alebo vysSia (pre Func=Cool) ako SP/2 a akonahle je ladenie
dokoncené, tak sa par. Auto automaticky prepne do vypnutého (OFF) stavu

"3"- ak je zelané spustit automat.ladenie manualne, vybratim parametra tunE v hlavnom menu, alebo cez
klavesu "U" spravne naprogramovanu ako USrb=tunE. V tomto pripade automat. ladenie zacina bez akéhokolvek
ovladania stavu procesnej hodnoty. Doporu€ujeme spustat’ automat. ladenie ked je procesna hodnota ¢o najdalej
od hodnoty nastavitelného bodu SP, pretoze tak mozte najlepsSie vyuzit moznost automat.ladenia FAST.

6 - ukongite programovanie parametrov
7 - pripojte regulator k ovladanému zariadeniu
8 - aktivujte automat.ladenie zapnutim a vypnutim pristroja ak Auto=1 alebo 2, alebo vyberte par.tunE v

hlavhom menu (alebo cez klavesu "U" spravne naprogramovanu).

Teraz je funkcia automat.ladenia aktivovana, o je znazornené blikajucou AT/ST Led diodou.

Regulator vykona niekolko operacii na pripojenom zariadeni aby vypocital najvhodnejSie PID parametre.

Vzdy, &i uz Auto=1, alebo Auto=2, ked sa automat. ladenie spusta a nie su overené podmienky pre ktoré je
procesna hodnota nizSia (pre Func=HEALt), alebo vy3Sia (pre Func=Cool) ako SP/2, dislej zobrazi ErAt a pristroj
bude prepnuty do normalnych ovladacich podmienok podla predchadzajiuceho nastavenia.

Ak chcete aby chybové hlasenie ErAt zmizlo, prepnite pristroj do stavu vypnutej regulacie (OFF) a nasledne na
automaticku regulaciu (rEG).

Dizka cyklu automat. ladenia bola obmedzena na maximalne 12 hodin. Ak automat. ladenie nebude ukon&ené do
12 hodin na displeji sa objavi sprava noAt. V pripade poruchy snimaca pristroj automaticky zastavi ladiaci cyklus.
Hodnoty vypocitané automat. ladenim su po uspeSnom ukoné&eni ladenia PID parametrov automaticky uloZzené do
pamate pristroja.

Poznamka: Pristroj je fabricky nastaveny tak, Zze vykonava automat. ladenie vzdy po jeho zapnuti (Auto=1).

Ak chcete aktivovat samoladenie postupujte nasledovne:

1) naprogramujte a aktivujte Zelany nastavitelny bod SP
2) zadajte par. Cont=Pid
3) naprogramuijte par. Func v zavislosti na procese ktory ma byt ovladany vystupom 1rEG
4) naprogramujte vystup 2rEG ak ma pristroj ovladat' zariadenie s dvojitou ¢innostou
5) zadajte par. SELF = yES
6) ukongite programovanie parametrov
7) pripojte pristroj k ovladanému zariadeniu
8) aktivujte samoladenie vyberom par. tunE v hlavnhom menu ( alebo cez spravne naprogramovanu klavesu "U")
Ked je funkcia samoladenie aktivna, nepretrZite svieti led dioda AT/ST a Ziadny s PID parametrov (Pb,Int,
dEr,atd.) sa uz nezobrazuje
Zastavenie automat. ladenia alebo deaktivovanie funkcie samoladenia vykonate tak, ze z menu SEL vyberiete
jeden z ovladacich druhov: reG, OPLO alebo OFF. Ak je pristroj vypnuty po¢as automat. ladenia, alebo so
zapnutou funkciou samoladenia, tak pri jeho opatovnom zapnuti zostanu tieto funkcie aktivne.
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4.8 - DOSIAHNUTIE NASTAVITELNEHO BODU SP RIADENOU RYCHLOSTOU A AUTOMATICKY PRECHOD
MEDZ| DVOMA NASTAVITELNYMI BODMI ( STUPAJUCA RAMPA, KLESAJUCA RAMPA, DOBA
ZADRZANIA )

VSetky parametre suvisiace s funkciami ramp su obsiahnuté v skupine rEG.

Je mozné dosiahnut hodnotu nastavitelného bodu SP vo vopred nadefinovanom ¢ase (musi byt
samozrejme dlhSi ako €as, ktory zariadenie potrebuje na uvedenie do prevadzkového rezimu). Toto méze byt
uzito€né pre procesy kde je ddlezité aby sa nastavitelny bod dosiahol postupne, v priebehu vopred stanoveného
Casu.

Ked pristroj dosiahne prvy nastavitelny bod SP1, je mozné automaticky prejst na druhy nastavitelny bod
SP2 po urcitom, naprogramovanom ¢ase, dostanuc tymto spésobom jednoduchy teplotny cyklus.

Tieto funkcie su dostupné pre vSetky programovatelné druhy regulacie (PID jednoducha, dvojita,
ON/OFF a ON/OFF neutralnej zony).

Fungovanie je definované nasledujucimi parametrami:
SLor - stupanie rampy (procesova hodnota < nastavitelny bod), vyjadrené v jednotkach / minuta
SLoF- klesanie rampy (procesova hodnota > nastavitelny bod), vyjadrené v jednotkach / minuta
dur.t - doba zadrziavania nastavovacieho bodu SP1 pred automatickym prechodom na nastavitelny bod SP2
(vyjadrené v hodinach a minutach).

Funkcia kazdého z parametrov je deaktivovana ak mu priradite hodnotu InF.

k je nastavitefny bod SP zmeneny, alebo pri zapinani, si pristroj automaticky ur¢i, ktori z hodnét SLor
alebo SLoF ma pouzit.

Poznamka: V pripade PID regulatora, ak by ste chceli pouzit automat. ladenie pokym je aktivna funkcia ramp, tato
nebude vykonana, pokial sa neukonéi ladiaci cyklus. Preto doporu€ujeme vykonat automat. ladenie pri vypnutej
funkcii ramp. Po ukonceni ladiaceho cyklu deaktivujte funkciu automat. ladenia (Auto=0OFF), naprogramujte
Zelané rampy, a ak chcete automatické ladenie aktivujte funkciu samoladenia.

Pv A
[Unit]

- oo 1%

PV
[Unit] dur.f

time
Set [rmin.]

4.9 FUNKCIA MAKKY START

VSetky parametre suvisiace s funkciou makkého Startu sa nachadzaju v skupine rEG.

Funkcia pracuje len s PID regulatorom a po zapnuti pristroja dovoluje obmedzit' ovladaci vykon na
zvolenu dobu.Toto je uzitocné, ked by sa zariadenie, ktoré je pristrojom ovladané, mohlo poSkodit neprimeranym
vstupnym vykonom, pokial eSte nenabehlo na normalnu prevadzku.(napr. urcité ohrievace).

Funkénost zavisi na tychto parametroch:
St.P - vykon pri makkom Starte
Sst - doba makkého Startu (vyjadrena v hod.:min.)

Mozné prevadzkové mady su tieto:

1) Ak nie je ani jeden parameter nastaveny ako vypnuty (OFF), tak pri zapnuti doda pristroj zariadeniu taky vykon,
aky bol nastaveny parametrom St.P po dobu nastavenu v Sst. V praxi pristroj funguje ako manualny regulator, na
automaticku regulaciu prejde az po vyprSani ¢asu Sst. Nie je vhodné nastavovat hodnotu St.P prili§ vysoku,
pretozZe funkcia nie je deaktivovana ani ked vykon po€as automatickej regulacie klesne pod nastavenu hodnotu.

2) Ak par. St.P=0OFF a parametru Sst je priradena hodnota, tak po zapnuti je vykon vyratany PID regulatorom
podeleny na €as Sst tak, Ze vypocita rampu. Vystupny vykon zacina na 0, progresivne narastd, podla vypocitanej
rampy, az kym neuplynie ¢as Sst, alebo pokym vykon neprekro&i hodnotu vypocitanu PID regulatorom.
Ak chcete vypnut funkciu mékkého Startu, staci zadat’ Sst=OFF.

Ak sa v priebehu makkého Startu objavi chyba merania, makky Start je preruSeny a pristroj doda vykon
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naprogramovany v parametri OPE.
Makky Start je deaktivovany aj v pripade, ze je meranie obnovené.

Poznamka: Ak je aktivny makky Start, nie je mozné vykonat automat. ladenie, pretoZze to méze viest k
nadlimitnym vystupnym vykonom. Ak je jeden z parametrov makkého Startu iny ako OFF, tak sa pri aktivacii
atomat. ladenia zobrazi chybové hlasenie ErAt. Ak si Zelate vykonat automat. ladenie spolu so zapnutou funkciou
makkého Startu, je nutné zapnut ladenie manualne (Auto=3), ked je ovladané zariadenie v stave, Zze neméze
spoOsobit’ Ziadne Skody.

4.10 - FUNKCIE ALARMOV (AL1, AL2, AL3)
4.10.1 - NASTAVENIE VYSTUPOV ALARMOV

Alarmy su zavislé na procesnych hodnotach (AL1, AL2, AL3), ale pred tym ako nastavite ich funcie, musite
nastavit ku ktorému vystupu sa dany alarm bude vztahovat. V prvom rade je nutné, v skupine parametrov Out, v
parametroch suvisiacich s vystupmi, ktoré maju byt alarmové ( O1F, O2F, O3F, O4F) naprogramovat’ parameter
suvisiaci s zelanym vystupom nasledovne:

Poznamka: V tychto prikladoch je €islo alarmu vSeobecne oznadované "n".

= Alno - ked ma byt vystup aktivny ON, ked je alarm aktivny a vystup neaktivny OFF, ked je vystup neaktivny

= Alnc - ked ma byt vystup aktivny ON pri alarme neaktivnom a vystup neaktivny OFF pri alarme aktivnom
Teraz vstupte do skupiny ALn, podla toho ktory alarm si Zelate nastavovat, a naprogramujte parameter OALnN na
ktory vystup sa ma signal alarmu poslat.

Funkcie alarmu su definované tymito parametrami:

ALnt - typ alarmu

Abn — funkéné nastavenie alarmu

ALn - prah alarmu (hrani¢na hodnota)

ALnL - spodna hranica alarmu (pre rozsahovy alarm)

ALnH - horna hranica alarmu (pre rozsahovy alarm)

ALnd - oneskorenie aktivacie alarmu ( v sekundéach )

ALni - spravanie alarmu v pripade chyby merania

ALnt - typ alarmu
Je 6 roznych spravani sa alarmového vystupu:

LoAb = absolutny dolny alarm - alarm je aktivovany ked procesné hodnota klesne pod hodnotu nastavenu ako
prah alarmu ALn

| T =V
-
o AL sP

LoAb : Absolute Minimum Alarm

HiAb = absolutny horny alarm - alarm je aktivovany ked procesna hodnota stupne nad
hodnotu nastavenu ako prah alarmu ALn

1 Z=2
sp PV

ALnN

HiAb: Absoclute Maximurm Alarm

LHAb = absolutny rozsahovy alarm - alarm je aktivovany ked procesna hodnota klesne pod nastavenie ALn,
alebo vystupa nad nastavenie ALnH

—oi ] =

T
ALNL SP

o ALrnH
LHAPL: Absocolute Window Alarm
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LodE = odchylkovy dolny alarm - alarm je aktivovany ked procesna hodnota klesne pod [SP - ALn]

o _

i PV
sp
J

AlLnN

LodE: Relative Minimurm Alarm

HidE = odchylkovy horny alarm - alarm je aktivovany ked procesna hodnota stupne nad [SP + ALn]

__os _

T

SP
L ALnN
l-

HidE: Relative Maximurm Alarm

LHdE = odchylkovy rozsahovy alarm - alarm je aktivovany ked procesna hodnota klesne pod [SP - ALnL], alebo
stupne nad [SP + ALnH]

== T ==

-
ALNnL ALrNnH
LHJE: Relative Window Alarm

Abn — funkéné nastavenie alarmu
Parameter zahffia hodnoty od 0 do 15.
Vysledné Cislo, ktoré zadate do parametra je sucet hodnét Zelanych funkcii z nasledujuceho zoznamu:

Spravanie sa alarmu po zapnuti
+0 = normalne spravanie - alarm je aktivovany vzdy, ked nastanu alarmové podmienky

+1 = alarm nie je pri zapnuti aktivovany - pri zapnuti sa alarm nespusti, aj ked nastanu alarmové podmienky.
Alarm sa spusti az vtedy, ked procesna hodnota opusti alarmové podmienky a opéat sa do nich vrati.

e /—\

time

! i
| n
o ZZZ—2
Start—up Behaviour
(Example with minimum Alarm)

Oneskorenie alarmu

+0 = alarm bez oneskorenia - alarm sa spusti, akonahle nastanu alarmové podmienky

+2 = onekoreny alarm - ked nastanu alarmové podmienky, zaCne sa od¢&itavat €as oneskorenia, zadany
parametrom (ALnd, vyjadreny v sekundach) a alarm sa spusti az po jeho vyprsani.

Zadrzanie alarmu

+0 = alarm bez zadrzZania - alarm zostane aktivny iba pocas alarmovych podmienok

+4 = alarm zadrzany - alarm je aktivny pocas alarmovych podmienok a zostava aktivny aj ked tieto pominu;
vypina sa spravne naprogramovanou (USrb=Aac) klavesou "U"
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Abn /_\\
o — %ﬁ////i
a = Z=Z

Alarm Lateh Behaviocur
Example with maximum Alarm
=3

Zastavenie alarmu

+0 = alarm bez zastavenia - alarm je aktivny po€as trvania alarmovych podmienok

+8 = alarm so zastavenim - alarm je aktivny poc&as trvania alarmovych podmienok ale d& sa zastavit' stlacenim
spravne naprogramovanej (USrb=ASi) klavesy "U", aj ked alarmové podmienky stale pretrvavaju.

ALni - aktivacia alarmu v pripade poruchy merania
Umozriuje nastavit ako sa bude alarm spravat, ked nastane porucha merania:

yES = alarm aktivny
no = alarm neaktivny

4.10.2 - HYSTEREZY ALARMOV

Fungovanie alarmu je zavislé na alarmovych hysterézach (par. HALn), ktoré maju asymetricky charakter.

V pripade dolného alarmu, bude alarm aktivovany, ked procesna hodnota klesne pod hodnotu prahu alarmu a
bude deaktivovana, ked stupne nad hodnotu prahu alarmu+ HALnN. V pripade horného alarmu bude alarm
aktivovany, ked procesna hodnota stupne nad hodnotu prahu alarmu a bude deaktivovana ked klesne pod
hodnotu prahu - HALn.

pv A v A

ALn(ALnH)

IHALn
ALn(ALnL)

ON time ON time

AI’] off Aﬂ off

Maximum Alarm Minimum Alarm

Pre rozsahové alarmy je priklad dolného alarmu pouzitelny pre dolny prah (ALnL) a priklad horného alarmu je
pouzitelny pre horny prah (ALnH).

4.11 - FUNKCIA ALARM PRI PORUCHE OHRIEVACA (HB)

VSetky parametre suvisiace s touto funkciou su v skupine Hb.

Tato funkcia je dostupna len ked je pristroj vybaveny vstupom (TAHB) pre meranie prudu. Tento vstup prijima
signaly prichadzajuce z prudovych transformatorov (TA) s maximalnym vystupom 50 mA.

Prvé €o treba urobit, aby ste ziskali korektné merania, je nastavit v par. IFS prud, ktory ma pristroj merat' na konci
rozsahu vstupu TA (50 mA).

Je nutné nastavit' s ktorym vystupom bude alarm spolupracovat. Na to je nutné nastavit, v skupine Out,
parameter suvisiaci s vystupom ktory sa bude pouzivat ( O1F,02F,03F,04F) a naprogramovat ho ako:

= Alno - ked ma byt vystup aktivny ON, ked je alarm aktivny a vystup neaktivny OFF, ked je vystup neaktivny
= Alnc - ked ma byt vystup aktivny ON pri alarme neaktivnom a vystup neaktivny OFF pri alarme aktivnom
Vstupte do skupiny Hb a naprogramujte do parametra OHb na ktory vystup bude signal alarmu adresovany.
Funkény mod alarmu je definovany parametrom HbF, ktory méze byt nastaveny nasledovne:

= 1: alarm je aktivny ak, pri aktivnom vystupe 1rEG, je prdd namerany na vstupe TAHB nizSi ako hodnota
zadana pre par. IHbL.

= 2: alarm je aktivny ak, pri neaktivnom vystupe 1rEG, je prud namerany vstupom TAHB vysSi ako hodnota
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zadana pre par. IHbH.

= 3: alarm je aktivny ak, pri aktivnom vystupe 1rEG, je prdd namerany na vstupe TAHB nizsi ako hodnota
zadana pre par. IHbL, alebo, pri neaktivnom vystupe 1rEG, je prid namerany vstupom TAHB vysSi ako hodnota
zadana pre par. IHbH.

= 4: alarm je aktivny ak je prdd namerany vstupom TAHB niz8i ako hodnota zadana pre par. IHbL, alebo vy$Si
ako hodnota zadana parametrom IHbH, nezavislo na tom, v akom stave je vystup 1rEG.

Parameter IHbl musi mat nastavenu hodnotu nominalneho prudu ked je vystup 1rEG aktivny, zatial’ €o par.IHbH
hodnotu nominalneho prudu, ked vystup 1rEG aktivny nie je. Pri nastavovani tychto parametrov je treba vziat do
uvahy aj kolisanie sietového napatia, aby sa predi$lo nezelanym alarmom.

Hysteréziealarmu su vyratané pristrojom automaticky ako 1% nastavenych prahov.

Pocas behu je mozné zobrazit prad namerany zo vstupu TAHB, pri aktivnom vystupe 1rEG stlacenim klavesy
DOLU, pri neaktivhom vystupe 1rEG su€asnym stlacenim klaves DOLU a "U".

Ak chcete alarm poruchy ohrieva¢a vypnut staci zadat OHb = OFF.

Poznamka: (HB - alarm poruchy ohrieva¢a) meranie pradu je platné ak je vystup 1rEG aktivovany (alebo
deaktivovany) najmenej na 264ms. Znamena to, Ze ak je €as cyklu (tcr1) = 1sec, HB alarm je schopny zasiahnut
iba ked je vystupny vykon vy3ssi ako 26,4%.

(@
Y,

TA

4.12 - ALARM PRERUSENIA CYKLU

VSetky parametre suvisiace s touto funkciou su v skupine LbA. Alarm prerusenia cyklu je dostupny na
vSetkych pristrojoch a zasahuje pri preruseni cyklického ovladania.( z dévodu skratu na termoclankoch, inverzie
termoclankov, prerusenia posuvu, atd’.)

Je nutné nastavit' s ktorym vystupom bude alarm spolupracovat. Na to je nutné nastavit, v skupine Out,
parameter suvisiaci s vystupom ktory sa bude pouzivat ( O1F,02F,03F,04F) a naprogramovat ho ako:
= Alno - ked ma byt vystup aktivny ON, ked je alarm aktivny a vystup neaktivny OFF, ked je vystup neaktivny
= Alnc - ked ma byt vystup aktivny ON pri alarme neaktivhom a vystup neaktivny OFF pri alarme aktivhom.
Vstupte do skupiny LbA a naprogramujte do parametra OLbA na ktory vystup bude signal alarmu adresovany.
Alarm prerusenia cyklu je aktivovany, ked vystupny vykon zostane na 100% po dobu dIhSiu ako je zadané v
par.LbAt (v sekundach). Aby sa predislo faloSnym alarmom, treba tito hodnotu zadat' so zretelom na ¢as, ktory
zariadenie potrebuje na dosiahnutie nastavitefného bodu SP aj ked' si nhamerané hodnoty od neho vefmi
vzdialené.(napr. pri Starte zariadenia)

Pri zasahu alarmu pristroj zobrazuje spravu LbA a sprava sa ako v pripade chyby merania, pri¢om dodava
vystupny vykon zadany v parametri OPE (zo skupiny InP).

Normalne fungovanie po alarme obnovite takto: vyberte ovladaci méd OFF, a potom znovu naprogramuijte
automatické ovladanie (rEG). Pred obnovenim normalneho chodu doporu€ujeme skontrolovat spravny chod
snimaca aj vykonavacieho zariadenia.

Ak chcete zrusit alarm prerusenia cyklu zadajte OLbA = OFF.

4.13 - FUNKCIE KLAVESY "U"

Funkcie klavesy "U" su nastavitelné cez parameter USrb, ktory sa nachadza v skupine PAn.

Parameter moze byt naprogramovany takto:

= noF: ziadna funkcia

= tunE: stlacenim klavesy najmenej na 1sec. aktivujete/ deaktivujete automat. ladenie a samoladenie

= OPLO: stlacenim klavesy najmenej na 1sec. je mozné prepinat automaticku regulaciu (rEG) na manuainu
regulaciu (OPLO) a naopak

= Aac: stlatenim klavesy najmenej na 1sec. je mozné zadrzat’ alarm

= Asi: stlacenim klavesy najmenej na 1sec. je mozné zastavit alarm

= CHSp: stlacenim klavesy najmenej na 1sec. je mozné vybrat rotaciou jeden zo Styroch predprogramovanych
nastavitelnych bodov SP

= OFF: stlaCenim klavesy najmenej na 1sec. je mozné prepinat medzi automatickou regulaciou (rEG) a vypnutou
regulaciou (OFF) a naopak.
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4.14 - RS 485 SERIOVE ROZHRANIE

Regulator méze byt vybaveny RS 485 sériovym rozhranim, prostrednictvom ktorého sa moze regulator
pripojit do siete spolu s dalSimi pristrojmi (regulatory, alebo PLC). Cela sietaj ovladanie zariadenia je riadena cez
osobny pocita¢, cez ktory su dostupné vsetky informacie o fungovani pristroja ako aj programovatelné vsetky
jeho parametre. Softvérovy protokol pre PDI 420 je MODBUS RTU Siroko pouzivany v roznych PLC a riadiacich
programoch dostupnych na trhu. (manual pre PDI 420 protokol dostanete na poziadanie) Toto rozhranie dovoluje
zapojit do okruhu az 32 pristrojov. Pre zabezpedenie bezporuchovej prevadzky siete je treba na jeho koniec
pripojit odpor o velkosti 120 ohm (Rt).

Regulator je vybaveny svorkami nazvanymi A a B, ktoré musia byt pripojené na rovhomenné svorky na
sieti. To znamena, Ze na prepojenie staci dvojzilovy kabel (napr. telefonny) a uzemnit vSetky GND svorky.
Napriek tomu ked' je siet velmi diha, alebo ruSena a si zname mozné rozdiely (v potenciali) medzi GND
napojeniami je vhodné pouzit tienené vedenie ako je to ukazané na obrazku.

Ak je pristroj vybaveny sériovym rozhranim, tak treba nastavit nasledovné parametre ( véetky sa
nachadzaju v skupine SEr):

Add: adresa stanice, nastavte rozdielne &isla pre kazdu stanicu (od 1 po 255)

baud: prenosova rychlost (v baudoch), nastavitefna od 1200 po 38400 baudov. V&etky stanice musia mat
nastavenu rovnaku prenosovu rychlost.

PACS: programovaci pristup; ak je nastavené LoCL znamena to, Ze pristroj je programovatelny iba z klavesnice
pristroja, ak je nastavené LorE znamena to, Ze je programovatelny aj z klavesnice, aj cez sériové pripojenie.

Ak by ste chceli programovat cez klavesnicu pristroja a objavi sa sprava buSy znamena to, Ze pristroj je
zaneprazdneny, lebo prave komunikuje cez sériové pripojenie.

HOST
ey e
r -
A T T
| | Rt
B ; ;wzo ohm
GND|——s |
L ¢ — — |- 1 R I I R |
RS485 i
Interface =
A B GND A B GND A B GND
l18]17]16] [18]17]16] 18]17]16

TLK41 n.1 TLK41 n.2 TLK41 n.N

5 - PROGRAMOVATELNE PARAMETRE

V tejto Casti su popisané vSetky parametre pristroja. Niektoré parametre sa nemusia na vasom pristroji
vyskytovat. Dévodom méze byt typ pristroja, alebo automatické vypinanie nepotrebnych parametrov.

5.1 - PREHLAD PARAMETROV

Skupina ,,SP* (parametre vztahujluce sa k nastavitel/nému bodu)

Par. Popis Rozsah Prednastav. [ Pozn.
1| nSP |Pocdet nastavitelnych bodov SP 1+4 1
2 | SPAt [Aktivny nastavitelny bod 1+ nSP 1
3 [ SP1 |Nastavitelny bod 1 SPLL + SPHL 0
4 | SP2 |Nastavitelny bod 2 SPLL + SPHL 0
5| SP3 |Nastavitelny bod 3 SPLL + SPHL 0
6 [ SP4 |Nastavitelny bod 4 SPLL + SPHL 0
7 | SPLL |Dolny nastavitelny bod -1999 + SPHL -1999
8 | SPHL |Horny nastavitelny bod SPLL + 9999 9999
Skupina ,,InP“ (parametre vztahujice sa k nameranému vstupu)
Par. Popis Rozsah Prednastav. | Pozn.
9 | HCFG [ Typ vstupu tc/rtd/ 1/ UolLt/ SEr tc

17




10| SEnS |Typ snimaca tc:J/ CrAL/S/Ird/Ir.CA J
rtd :Pt1/ Ptc / ntc
1:0.20/4.20
UolLt:0.50/0.60/
12.60/0.5/1.5/0.10/2.10
11| SSC |Dolny limit rozsahu v pripade vstupu -1999 = FSC 0
V /| signdlov
12| FSC [Horny limit rozsahu v pripade vstupu SSC + 9999 0
V /| signalov
13| dP |Pocet desatinnych miest te/rtd : 0 /1 0
Uolt/I/SEr:0+3
14| Unit |Jednotky merania teploty tc/rtd : °C / °F °C
15| FiL |Digitalny filter vstupu OFF=+ 20.0 sec. 0.1
16| OFSt |Meraci posun -1999 + 9999 0
17| rot [Korekcia linearity merania 0.000 + 2.000 1.000
18| InE |,OPE"funkcia v pripade chyby merania Our/Or/Ur OUr
19| OPE | Vystupny vykon v pripade chyby merania -100 + 100% 0
Skupina ,,0ut” (parametre vztahujuce sa k vystupu)

Par. Popis Rozsah Prednastav. [ Pozn.
20| O1F |Funkcia vystupu 1 1.rEG / 2.rEG ALno / Ainc / OFF 1.rEG
21| O2F |Funkcia vystupu 2 1.rEG / 2.rEG ALno / Ainc / OFF ALno
22| O3F |Funkcia vystupu 3 1.rEG / 2.rEG ALno / Ainc / OFF ALno
23| O4F |Funkcia vystupu 4 1.rEG / 2.rEG ALno / Ainc / OFF ALno

Skupina ,,AL1“ (parametre vztahujuce sa k alarmu AL1)

Par. Popis Rozsah Prednastav. [ Pozn.
24| OAL1 |Adresovanie alarmu AL1 Out1 / Out2 Out3 / Out4 / OFF Out2
25| AL1t |Typ alarmu AL1 LoAb / HiAb LHAb / LodE HidE / LoAb

LHdE

26| Ab1 |Funkéné nastavenie alarmu AL1 0+15 0
27| AL1 |Prah alrmu AL1 -1999 + 9999 0
28| AL1L [Dolny prah alarmu AL1(rozsah. alarm) -1999 + 9999 0
29| AL1H [Horny prah alarmu AL1(rozsah. alarm) -1999 + 9999 0
30| HAL1 |Hysterézy alarmu AL1 OFF +9999 1
31| AL1d |Oneskorenie aktivacie alarmu AL1 OFF + 9999 sec. OFF
32| AL1i |Aktivacia alarmu AL1 v pripade chyby no/yES no

merania
Skupina ,,AL2" (parametre vztahujuce sa k alarmu AL2)

Par. Popis Rozsah Prednastav. [ Pozn.
33[OAL2 | Adresovanie alarmu AL2 Qut1/ Out2 Out3 / Out4 / OFF OFF
34| AL2t |Typ alarmu AL2 LoAb / HiAb LHAb / LodE HidE / LoAb

LHdE

35| Ab2 |Funkéné nastavenie alarmu AL2 0+15 0
36| AL2 |Prah alrmu AL2 -1999 + 9999 0
37| AL2L |Dolny prah alarmu AL2(rozsah. alarm) -1999 + 9999 0
38| AL2H |Horny prah alarmu AL2(rozsah. alarm) -1999 + 9999 0
39| HAL2 |Hysterézy alarmu AL2 OFF + 9999 1
40| AL2d [Oneskorenie aktivacie alarmu AL2 OFF + 9999 sec. OFF
41| AL2i |Aktivacia alarmu AL2 v pripade chyby no/yES no

merania
Skupina ,,AL3“ (parametre vztahujuce sa k alarmu AL3)

Par. Popis Rozsah Prednastav. [ Pozn.
24| OAL3 | Adresovanie alarmu AL3 Out1 / Out2 Out3 / Out4 / OFF OFF
25( AL3t |Typ alarmu AL3 LoAb / HiAb LHAb / LodE HidE / LoAb

LHdE
26| Ab3 |Funkéné nastavenie alarmu AL3 0+15 0
27| AL3 |Prah alrmu AL3 -1999 + 9999 0
28| AL3L | Dolny prah alarmu AL3(rozsah. alarm) -1999 + 9999 0
29[ AL3H |Horny prah alarmu AL3(rozsah. alarm) -1999 + 9999 0
30 [ HAL3 |Hysterézy alarmu AL3 OFF + 9999 1
31| AL3d |Oneskorenie aktivacie alarmu AL3 OFF + 9999 sec. OFF
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32| AL3i |Aktivacia alarmu AL3 v pripade chyby no/yES no
merania
Skupina ,,LbA* (parametre vztahujlice sa k alarmu preru$enia cyklu)
Par. Popis Rozsah Prednastav. [ Pozn.
51 [OLbA | Vystup, na ktory je LbA adresovany Qut1/ Out2 Out3 / Out4 / OFF OFF
52| LbAt |Cas potrebny na aktivaciu LbA OFF + 9999 sec. OFF
Skupina ,,Hb* (parametre vztahujuce sa k alarmu poruchy ohrievaca)
Par. Popis Rozsah Prednastav. [ Pozn.
53 [ OHb |Vystup, na ktory je Hb adresovany Out1 / Out2 Out3 / Out4 / OFF OFF
54 IFS |Horny limit rozsahu pre vstup TA HB 0.0 +100.0 100.0
55| HbF [Funkcia Hb alarmu 1/2/3/4 1
56 | IHbL |Dolny prah Hb alarmu ( pri Out 1rEG 0.0 =IFS 0.0
zapnutom ON)
57 | IHbH [Horny prah Hb alarmu (pri Out 1rEG IHbL = IFS 100.0
vypnutom OFF)
Skupina ,,FEG“ (parametre vztahujuce sa na ovladanie)
Par. Popis Rozsah Prednastav. | Pozn.
58| Cont | Typ ovladania Pid / On.FA On.FS/nr Pid
59 [ Func |Funkény méd vystupu 1rEG HEAt/ CooL HEAt
60 [ HSEt | hysterézy ON/OFF ovladania -1999 + 9999 1
61| Auto |Spristupnenie automatického ladenia OFF/1/2/3 1
62 [ SELF | Spristupnenie samoladenia no/yES no
63| Pb |Proporcionalna konstanta 0 + 9999 50
64| Int [Integracna kon$tanta OFF + 9999sec. 200
65| dEr |Derivaéna konstanta OFF+ 9999sec. 50
66 | FuOc |Riadenie prekrocenia limitov 0.00 +2.00 0,5
67| tcr1 |Cas cyklu vystupu 1rEG 0.1+ 130.0 sec. 20,0
68| Prat |Vykonovy pomer 2rEg/ 1rEg 0.0 +999.9 1.0
69| tcr2 |Cas cyklu 2rEg 0.1 +130.0 sec. 10.0
70 rS |Manudlny reset -100.0+100.0 % 0.0
71| SLor | Stupanie rampy 0.00 +99.99 / InF ; jednotka / min. InF
72| dur.t |Cas trvania 0.00 + 99.59 / InF; hod.-min. InF
73| SLoF |Klesanie rampy 0.00 + 99.99 / InF ; jednotka / min. InF
74| St.P | Vykon pri makkom Starte OFF /-100 + 100 % OFF
75| SSt |Cas trvania makkého $tartu OFF /0.1+7.59 / InF ; hod.-min. OFF
Skupina ,,PAn“(parametre vztahujuce sa k uZivatefskému rozhraniu)
Par. Popis Rozsah Prednastav. [ Pozn.
76| USrb |Funkcia klavesy U noF / tunE / OPLO / Aac / ASi/ noF
CHSP / OFF
77| diSP |Premenné zobrazované na SV displeji dEF / Pou/SP.F/SP.o/AL1/ dEF
AL2 /AL3
78| AdE [Hodnota posunu pre funkc.indexu posunu OFF...9999 2
79| Edit |Rychle programovanie aktivheho SE / AE / SAE / SAnE SAE
nastavitelného bodu a alarmov
Skupina ,,SEr“(parametre vztahujlce sa k sériovému pripojeniu)
Par. Popis Rozsah Prednastav. [ Pozn.
80| Add |Adresa stanice v ramci sériového 0...255 1
pripojenia
81 [ baud | Prenosova rychlost (v baduoch) 1200 /2400/9600/19.2/38.4 9600
82 [PACS | Pristup na programovanie cez sériovy port LoCL / LorE LorE

5.2 - POPIS PARAMETROV

SKUPINA “SP” (parametre vzt'ahujlice sa k nastavite'nym bodom), sliizia na riadenie nastavovani.

nSP -

POCET PROGRAMOVATELNYCH NASTAVITELNYCH BODOV
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Dovoluje definovat pocet nastavitelnych bodov, ktoré chcete programovat a uchovavat v pamati
pristroja. (hodnota v rozpati 1-4)
SPAt - AKTIVNY NASTAVITELNY BOD
Vzdy ked je uloZenych viac ako jeden nastavitefnych bodov, umoziiuje zvolit jeden aktivny.
SP1- NASTAVITELNY BOD 1
Hodnota nastavitefného bodu &islo 1.
SP2- NASTAVITELNY BOD 2
Hodnota nastavitefného bodu €islo 2.(zobrazi sa iba ked je nSP>2)
SP3 - NASTAVITELNY BOD 3
Hodnota nastavitelného bodu &islo 3.(zobrazi sa iba ked je nSP>3)
SP4 - NASTAVITELNY BOD 4
Hodnota nastavitelného bodu ¢islo 4.(zobrazi sa iba ked je nSP>4)
SPLL - DOLNY NASTAVITELNY BOD
SPHL - HORNY NASTAVITELNY BOD
NajvysSia mozna hodnota zadatelna pre nastavitefny bod.

SKUPINA ,,InP“ (parametre vzt'ahujuce sa k vstupom)
Dovol'uju uréit’ spésob zobrazovania hodn6t nameranych snimacom.

HCFG - TYP VSTUPU
Dovoluje vybrat typ vstupu: termoclanky (tc), termoodpory a termistory (rtd),

normalizované prudové signaly (1), napatové signaly (UolLt), alebo meranie zo sériového pripojenia (SEr)

SEnS - TYP SNIMACA
V zavislosti na tom, ¢o bolo zadané v par. HCFG, dovoluje vybrat typ snimaca:
termoelektrické ¢lanky J (J), K (CrAL), S (S), infracervené snimace série TECNOLOGIC IRTC1 s
linearizaciou J (Ir.J) alebo K (Ir.CA)
odporové Pt100 IEC (Pt1) alebo termistory PTC KTY81-121 (Ptc), alebo NTC 103 AT-2 (ntc)
normalizované prudové signaly 0..20mA (0.20), alebo 4..20mA (4.20)

normalizované napatové signaly 0..50mV (0.50), 0..60mV (0.60), 12..60mV (12.60), 0..5V (0.5), 1..5V

(1.5),0..10V (0.10), alebo 2..10V (2.10). ,

SSC- DOLNY LIMIT ROZSAHU V PRIPADE VSTUPU S V/I SIGNALMI
rozsahu. (0/4mA, 0/12mV, 0/1V alebo 0/2V) ,

FSC- HORNY LIMIT ROZSAHU V PRIPADE VSTUPU S V/I SIGNALMI

Toto je hodnota, ktord ma pristroj zobrazit, ked je na vstupe najvy$Sia hodnota v danom meratefnom

rozsahu. (20mA, 50mV, 60mV, 5V alebo 10V)
dP-  POCET DESATINNYCH MIEST
Ur€uje presnost merania na destinné miesta: 1(0), 0.1(1), 0.01(2), 0.001(3). V pripade teplotnych
snimacov su dostupné presnosti 1°(0) a 0.1°(1).
Unit- JEDNOTKY MERANIA TEPLOTY
Umozriuje vybrat meranie v °Celsia(°C), alebo v °Fahrenheit(°F).
Filt - DIGITALNY FILTER VSTUPU
Dovoluje naprogramovat konstantu ¢asu pracujucu ako softvérovy filter vo vztahu ku namerane;j
vstupnej hodnote (v sec.), kvéli znizeniu citlivosti na Sumy (zvySuje €as nacitavania).
OFSt - POSUN MERANIA
Kladny alebo zaporny posun, ktory je pridany k hodnote nameranej snimacom.
rot - KOREKCIA LINEARITY MERANIA

Dovoluje ziskat rozdielny posun od nameranych hodnét. Ak je par. rot = 1.000, tak je posun (zadany
OFSt) konstanty. Ked si nezelate konstantni hodnotu posunu, je mozné pracovat' s kalibraciou pre dva

body.
Aby ste v tomto pripade spravne zadali hodnoty parametrov OF St a rot, je potrebné dodrzat' nasledujlce
rovnice:
rot = (D2-D1) / (M2-M1) OFSt = D2 - (rot x M2)
kde:

M1= namerana hodnota 1
D1= zobrazovana hodnota, ked je namerana M1
M2= namerana hodnota 2
D2= zobrazovana hodnota, ked je namerana M2
z toho sa d& odvodit, Ze pristroj zobrazi:
DV = MV x rot + OFSt
kde:
DV = zobrazovana hodnota
MV= namerana hodnota
InE - ,OPE“ FUNKCIA V PRIPADE CHYBY MERANIA

Urcuje podmienky chybného vstupu. Ak nastanu, pristroj da na vystup vykon nastaveny par. ,OPE*“. Ma

tieto moznosti:
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= Or: podmienky nastanu pri prekro¢eni limitu alebo pri poruche snimaca
= Ur: podmienky nastanu pri nedosiahnuti limitu alebo pri poruche snimaca
= Our: podmienky nastanu pri prekro€eni, alebo nedosiahnuti limitu, alebo pri poruche snimaca.
OPE - VYSTUPNY VYKON V PRIPADE PORUCHY MERANIA
Dovoluje zadat vykon na vystupe pristroja v pripade poruchy merania. Pre ON/OFF regulatory je vykon
vyratany uvazujuc s €asom cyklu rovnym 20 sec..

SKUPINA ,,Out” (parametre vzt'ahujuce sa k vystupom)
Dovol'uju naprogramovat’ funkcie vystupov.
O1F - FUNKCIE VYSTUPU OUT 1
Urcuje funkcie pre OUT 1 nasledovne:
ovladaci vystup 1 (1.rEG)
ovladaci vystup 2 (2.rEG)
vystup na alarm ako normalne otvoreny (ALno)
vystup na alarm ako normalne uzavrety (ALnc)
vystup nie je pouzity (OFF)
O2F - FUNKCIE VYSTUPU OUT 2
To isté ako OUT 1, ale pre vystup ¢€.2.
O3F - FUNKCIE VYSTUPU OUT 3
To isté ako OUT 1, ale pre vystup ¢€.3.
O4F - FUNKCIE VYSTUPU OUT 4
To isté ako OUT 1, ale pre vystup ¢.4.

SKUPINA ,,AL 1“ (parametre vzt'ahujuce sa na alarm AL 1)
Dovol'uju programovat’ €¢innost’ alarmu AL1.
OAL 1 - VYSTUP, NA KTORY JE ALARM AL1 ADRESOVANY
Urcuje vystup, kam ma byt AL1 adresovany.
AL1t- TYP ALARMU AL 1
Dovoluje zadat, aky typ spravania ma alarm AL1 mat. Moznosti je Sest nasledujucich:
-LoAb = absolutny dolny alarm - alarm je aktivovany ked procesna hodnota klesne pod hodnotu
nastavenu ako prah alarmu Aln.
-HiAb = absolutny horny alarm - alarm je aktivovany ked procesna hodnota stipne nad hodnotu
nastavenu ako prah alarmu Aln
-LHAb = absolutny rozsahovy alarm - alarm je aktivovany ked procesna hodnota klesne pod nastavenie
ALn, alebo vystupa nad nastavenie AlnH
-LodE = odchylkovy dolny alarm - alarm je aktivovany ked procesna hodnota klesne pod
[SP - ALn]
-HidE = odchylkovy horny alarm - alarm je aktivovany ked procesna hodnota stupne nad
[SP + ALn]
-LHdE = odchylkovy rozsahovy alarm - alarm je aktivovany ked procesna hodnota klesne pod
[SP - ALnL], alebo stipne nad [SP + ALnH]
Ab1- FUNKCNE NASTAVENIE ALARMU
Parameter zahffia hodnoty od 0 do 15.
Vysledné Cislo, ktoré zadate do parametra je sucet hodnbét Zelanych funkcii z nasledujiceho zoznamu:
- Spravanie sa alarmu po zapnuti
+0 = normalne spravanie - alarm je aktivovany vzdy, ked nastanu alarmové podmienky
+1 = alarm nie je pri zapnuti aktivovany - pri zapnuti sa alarm nespusti, aj ked nastanu alarmové
podmienky. Alarm sa spusti az vtedy, ked procesna hodnota opusti alarmové podmienky a opat sa do
nich vrati.
- Oneskorenie alarmu
+0 = alarm bez oneskorenia - alarm sa spusti, akonahle nastanu alarmové podmienky
+2 = oneskoreny alarm - ked’ nastanu alarmové podmienky, za¢ne sa odcitavat ¢as oneskorenia, zadany
parametrom (ALnd, vyjadreny v sekundach) a alarm sa spusti az po jeho vyprsani.
- ZadrZanie alarmu
+0 = alarm bez zadrzania - alarm zostane aktivny iba poc€as alarmovych podmienok
+4 = alarm zadrZany - alarm je aktivny po€as alarmovych podmienok a zostava aktivny aj ked tieto
pominu; vypina sa spravne naprogramovanou (USrb=Aac) klavesou "U".
- Zastavenie alarmu
+0 = alarm bez zastavenia - alarm je aktivny pocas trvania alarmovych podmienok
+8 = alarm so zastavenim - alarm je aktivny pocas trvania alarmovych podmienok ale d4 sa zastavit
stladenim spravne naprogramovanej (USrb=ASi) klavesy "U", aj ked alarmové podmienky stéle
pretrvavaju.

AL1- PRAHY PRE ALARM ALA1
Prahy alarmu AL1 pre spodné a vrchné alarmy.
AL1L - DOLNY PRAH ROZSAHOVEHO ALARMU AL1
Spodna hranica rozsahu alarmu AL1.
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AL1H -

HAL1 -

AL1d -

AL1i -

HORNY PRAH ROZSAHOVEHO ALARMU AL1

Vrchna hranica rozsahu alarmu AL1.

HYSTEREZY ALARMU AL1

Asymetricky rozsah vztahujuci sa na prah alarmu AL1, ktory uréuje
deaktivaénu hodnotu alarmu AL1.( pozri 4.10.2)

ONESKORENIE AKTIVACIE ALARMU AL1

Dovoluje urcit oneskorovaci ¢as alarmu AL1, ak je tato funkcia aktivovana par. Ab1.
AKTIVACIA ALARMU AL1 V PRIPADE CHYBY MERANIA

Umozriuje nastavit ako sa bude alarm spravat, ked nastane porucha merania:
yES = alarm aktivny

no = alarm neaktivny

SKUPINA ,,AL2“ (parametre vzt'ahujice sa na alarm AL2)

Dovoluju programovat’ éinnost’ alarmu AL2. )
VSETKY PARAMETRE SKUPINY AL2 SU TOTOZNE S PAPRAMETRAMI SKUPINY AL1,
PRICOM SA VIAZU NA ALARM AL2.

SKUPINA ,,AL3“ (parametre vzt'ahujice sa na alarm AL3)

Dovoluju programovat’ €innost' alarmu AL3.
VSETKY PARAMETRE SKUPINY AL3 SU TOTOZNE S PAPRAMETRAMI SKUPINY AL1,
PRICOM SA VIAZU NA ALARM AL3.

SKUPINA ,LbA“ (parametre vzt'ahujlice sa na alarm prerusenia cyklu)

OIbA -
LbAt -

Tento alarm sa spusti ak bol, z akychkolvek dévodov, preruseny ovladaci cyklus.

VYSTUP, KAM JE ADRESOVANY ALARM PRERUSENIA CYKLU

CAS POTREBNY NA AKTIVACIU ALARMU PRERUSENIA CYKLU

Oneskorovaci ¢as pre spustenie alarmu pr.cyklu. Alarm sa spusti, ak vystupny vykon zostane na
100% na taky dlhy ¢as, aky je zadany tymto parametrom (v sec.).

SKUPINA ,,Hb“ (parametre vzt'ahujice sa na alarm poruchy ohrievaca)

OHb -
IFS -

HbF -

IHbL -

IHbH -

Tato funkcia je pristupna iba ked’ je pristroj vybaveny vstupom (TAHB) na meranie priudu
prislusnej zat'aze. Tento vstup prijima signaly prichadzajiuce z prudovych transformatorov (TA) s
maximalnym vystupom 50mA.

VYSTUP, KAM JE ALARM PORUCHY OHRIEVACA ADRESOVANY

HORNY ROZSAHOVY LIMIT PRE VSTUP TAHB

Hodnota, ktori ma pristroj zobrazit, ked je na vstupe hodnota 50mA (horna hranica rozsahu).

FUNKCIE ALARMU PORUCHY OHRIEVACA

Uréuje funkcie nasledovne:

= 1: alarm je aktivny ak pri aktivnom vystupe 1rEG, je prdd namerany na vstupe TAHB nizSi ako hodnota
zadana pre par. IHbL.

= 2: alarm je aktivny ak pri neaktivnom vystupe 1rEG, je prud namerany vstupom TAHB vysSi ako
hodnota zadana pre par. IHbH.

= 3: alarm je aktivny ak pri aktivnom vystupe 1rEG, je prdd namerany na vstupe TAHB nizS$i ako hodnota
zadana pre par. IHbL, alebo, pri neaktivhom vystupe 1rEG, je prdd namerany vstupom TAHB vysSi ako
hodnota zadana pre par. IHbH.

= 4: alarm je aktivny ak je prud namerany vstupom TAHB niZ8i ako hodnota zadana pre par. IHbL, alebo
vySSi ako hodnota zadana parametrom IHbH, nezavislo na tom, v akom stave je vystup 1rEG.

DOLNY PRAH ALARMU PORUCHY OHRIEVACA

Zadajte hodnotu nominalneho prudu zataze vytvorenej vystupom 1.rEG, ked je tento aktivny.

HORNY PRAH ALARMU PORUCHY OHRIEVACA

Zadajte hodnotu nominalneho pradu zataze vytvorenej vystupom 1.rEG, ked tento aktivny nie je.

SKUPINA “rEG” (parametre vztahujice sa na regulaciu)

Cont -

Func -

HSEt -

Auto -

TYP REGULACIE

Umozriuje vybrat’ jeden z modov regulacie poskytovanych pristrojom:

PID (Pid), ON/OFF s asymetrickymi hysterézami (On.FA), ON/OFF so symetrickymi hysterézami
(On.FS), ON/OFF neutralnej zény (nr).

FUNKCNY MOD VYSTUPU 1.rEG

Dovoluje rozhodnut o tom, &i bude ovladaci vystup 1rEG vykonavat reverznu ¢innost, ako napriklad
zohrievanie (HEAt), alebo priamu &innost, ako napriklad chladenie (CoolL).

ON/OFF OVLADANIE HYSTEREZ

Rozsah, vztahujuci sa na nastavitelny bod, ktory definuje aktivacné a deaktivaéné hodnoty
ovladacich vystupov v pripade ON/OFF ovladania (On.FA, On.FS, nr).

SPRISTUPNENIE AUTOMATICKEHO LADENIA

Tento parameter dovoluje rozhodnut, ako sa bude automatické ladenie vykonavat.

Mozné vybery su:

=1 ak chcete pustit automat.ladenie automaticky pri kazdom zapnuti pristroja za podmienky Ze
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SELF -

Pb -

Int -

dEr -

FuOc -

ter1 -

Prat -

ter2 -

rS -

SLor -

dur.t -

SLoF -

St.P -

procesna hodnota je nizSia (pre Func=HEAt), alebo vysSia (pre Func=CoolL) ako SP/2

= 2 ak chcete spustit automat.ladenie automaticky pri nasledujucom zapnuti pristroja za podmienky ze
procesna hodnota je nizSia (pre Func=HEAL), alebo vysSia (pre Func=CoolL) ako SP/2 a akonahle je
ladenie dokoncené, tak sa par. Auto automaticky prepne do vypnutého (OFF) stavu

= 3 ak chcete spustit automat.ladenie manualne, vybratim parametra tunE v hlavhom menu, alebo cez
klavesu "U" spravne naprogramovanu ako USrb=tunE. V tomto pripade automat. ladenie zacina bez
akéhokolvek ovladania stavu procesnej hodnoty. Doporuc¢ujeme spustat automat. ladenie ked je
procesna hodnota ¢o najdalej od hodnoty nastavitelného bodu SP, pretoze tak mézte najlepSie vyuzit
moznost automat.ladenia.

= OFF automatické ladenie je znemoznené.

Ak prebieha automatické ladenie, blika led AT.

SPRISTUPNENIE SAMOLADENIA

Parameter pouzivany na spristupnenie (yES), alebo znemozZnenie (no) funkcie samoladenia.

Ked uz bola funkcia spristupnena, samoladenie spustite vybratim polozky “tunE” v hlavhom menu, alebo
cez klavesu U, spravne naprogramovanu (USrb = tunE). Ked je funkcia samoladenia aktivna, je led AT
stale zasvietena a ziadne PID parametre (Pb, Int, dEr, atd.) sa uz nezobrazuju.

PROPORCIONALNA KONSTANTA

Sirka pasma okolo nastavitelného bodu v ramci ktorého je ovladanie vykonavané.

INTEGRACNA KONSTANTA

Integrana kon&tanta zadana do PID algoritmu v sekundéach.

DERIVACNA KONSTANTA

Deriva¢na konstanta zadana do PID algoritmu v sekundach.

RIADENIE PREKROCENIA LIMITOV

Parameter dovoluje predist’ prekroceniu premennych pri nabiehani procesu, alebo pri zmene
nastavitelného bodu SP. Nizke hodnoty tohto parametra redukuju prekro¢enie a vysoké ho zvysuju.
CAS CYKLU VYSTUPU 1rEG

Cas cyklu vystupu 1rEG v PID regulaénom méde v sekundach.

POMER VYKONU 2rEG / 1rEG

Parameter v ktorom je mozné zadat pomer vykonu medzi elementom ovladanym vystupom 2rEG
(napr.chladenie) a element ovladany vystupom 1rEG (napr. ohrievanie) v pripade dvojitého PID
regulatora.

CAS CYKLU VYSTUPU 2rEG

Cas cyklu vystupu 2rEG, v dvojitom PID regulaénom méde, zadany v sekundach.

MANUALNY RESET

Vykonovy posun proporéne pridany k narastu vykonu aby bola eliminovana chyba ked' nie je pritomna
integracna konstanta. Tento parameter je zobrazovany len ked Int = 0.

Parametre vzt'ahujice sa k rampam, dovolujuce dosiahnut’ nastavitelny bod v preddefinovanom
Case.

Ked' pristroj dosiahne prvy nastavitelny bod SP1, je mozné automaticky prejst’ na druhy
nastavitelny bod SP2 po urcéitom, naprogramovanom ¢ase, dostantc tymto spésobom
jednoduchy teplotny cyklus.

Tieto funkcie su dostupné pre vSetky programovatelné druhy regulacie (PID jednoducha, dvojita,
ON/OFF a ON/OFF neutralnej zény).

STUPANIE RAMPY

Stupanie rampy (procesna hodnota < nastavitelny bod), vyjadrené v jednotkach / minuta.

Ak zadate ,SLor = Inf*, potom rampa nie je aktivna.

CAS ZADRZIAVANIA

Cas zadrziavania hodnoty nastavitelného bodu SP1 pred automatickym prechodom na nastavitelny bod
SP2 (vyjadrené v hodinach a minutach). Pomocou tohto parametra je mozné vytvorit' teplotny cyklus. Ak
zadate ,dur.t = InF“, tak funkcia nebude aktivna.

KLESANIE RAMPY

Klesanie rampy (procesna hodnota > nastavitelny bod), vyjadrené v jednotkach / minuta.

Ak zadate ,SLoF = Inf*, potom rampa nie je aktivna.

Parametre vzt'ahujuce sa na funkciu makky Start.

Funkcia pracuje len s PID regulatorom a po zapnuti pristroja dovoluje obmedzit’ ovladaci vykon
na zvolenu dobu. Ked’ je tato funkcia aktivna, nie je mozné spustit’ automatické ladenie, pretoze
by pristroj mohol dodat’ nadlimitny vykon.

VYKON PRI MAKKOM SARTE

Mozné prevadzkové mady su tieto:

1: Ak nie je ani jeden parameter nastaveny ako vypnuty (OFF), tak pri zapnuti doda pristroj zariadeniu
taky vykon, aky bol nastaveny parametrom St.P po dobu nastavenu v Sst. V praxi pristroj funguje ako
manualne nastaveny, na automaticku regulaciu sa zmeni az po vyprSani ¢asu Sst. Nie je vhodné
nastavovat hodnotu St.P prili§ vysoku, pretoze funkcia nie je deaktivovana ani ked vykon pocas
automatickej regulacie klesne pod nastavenu hodnotu.

2: Ak par. St.P=OFF a parametru Sst je priradena hodnota, tak po zapnuti je vykon vyratany PID
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Sst -

regulatorom podeleny na ¢as Sst tak, ze vypocita rampu. Vystupny vykon zacina na 0, progresivne
narasta, podla vypocitanej rampy, az kym neuplynie €as Sst, alebo pokym vykon neprekro&i hodnotu
vypocitanu PID regulatorom.

CAS TRVANIA MAKKEHO STARTU

Zadava sa v hodinach a minutach.

Pre vypnutie funkcie makky Start zadajte ,Sst = OFF*.

SKUPINA ,,PAn“ (parametre suvisiace s uzivatel'skym rozhranim)

Usrb -

diSP -

AdE -

Edit -

Obsahuje parametre suvisiace s klavesou U a funkciami displeja.

FUNKCIE KLAVESY U

Parameter moze byt naprogramovany takto:

= noF: ziadna funkcia

= tunE: stlacenim klavesy najmenej na 1sec. aktivujete/deaktivujete automat. ladenie a samoladenie

= OPLO: stlaenim klavesy najmenej na 1sec. je mozné prepinat’ automaticku regulaciu (rEG) na
manualnu regulaciu (OPLO) a naopak

= Aac: stlaCenim klavesy najmenej na 1sec. je mozné zadrzat alarm

= Asi: stlacenim klavesy najmenej na 1sec. je mozné zastavit’ alarm

= CHSp: stla¢enim klavesy najmenej na 1sec. je mozné vybrat rotaciou jeden zo Styroch
predprogramovanych nastavitelnych bodov SP

= OFF: stlac¢enim klavesy najmenej na 1sec. je mozné prepinat medzi automatickou regulaciou (rEG) a
vypnutou regulaciou (OFF) a naopak.

PREMENNA ZOBRAZOVANA NA DISPLEJI SV

Parameter uréuje ¢o bude zobrazované na SV displeji:

aktivny nastavitelny bod (SP.F)

aktivny nastavitelny bod v pripade ramp (SP.o)

ovladaci vykon (Pou)

prahy alrmov AL1-3 (AL1-AL3)

vypnuty (OFF).

HODNOTA POSUNU PRE FUNKCIU INDEXU POSUNU.

Dovoluje nastavit funkény mod indexu posunu pre tri led diody. Ked' svieti zelena led ,=* znamena to, ze
procesné hodnoty su v nastavenom rozmedzi (SP+AdE...SP-AdE), ked svieti ¢ervena led ,-, znamena
to, Ze procesna hodnota je menSia ako (SP-AdE) a ked svieti ¢ervena led ,+“ znamena to, ze procesna
hodnota je vySSia ako (SP+AdE).

RYCHLE PROGRAMOVANIE AKTIVNEHO NASTAVITELNEHO BODU A ALARMOV

Dovoluje rozhodnut, ktoré premenné budu nastavitelné v procese rychleho nastavovania.

Méze byt naprogramovany takto:

= SE: aktivny nastavitelny bod je nastavitelny, ale prahy alarmov nie su nastavitelné

= AE: aktivny nastavitelny bod nie je nastavitelny, ale prahy alarmov su nastavitelné

= SAE: aj aktivny nastavitelny bod aj prahy alarmov su nastavitelné

= SAnE: ani aktivny nastavitelny bod ani prahy alarmov nie su nastavitelné

SKUPINA ,,SEr“ (parametre suvisiace so sériovym pripojenim)

Add -

baud -

PACS -

Ak je pristroj vybaveny sériovym rozhranim RS485, tieto parametre sluzia na nastavenie pre
komunikaciu po sieti.

ADRESA STANICE PRI SERIOVOM PRIPOJENI

adresa stanice, nastavte rozdielne Cisla pre kazdu stanicu (od 1 po 255)

PRENOSOVA RYCHLOST

prenosova rychlost' (v baudoch), nastavitelna od 1200 po 38400 baudov. VSetky stanice musia mat
nastavenu rovnaku prenosovu rychlost. Dostupné su tieto moznosti: 1200, 2400, 9600,

19.2 (19200), 38.4 (38400).

PRISTUP NA PROGRAMOVANIE CEZ SERIOVE PRIPOJENIE

programovaci pristup; ak je nastavené LoCL znamena to, Ze pristroj je programovatelny iba z klavesnice
pristroja, ak je nastavené LorE znamena to, Ze je programovatelny aj z klavesnice, aj cez sériové
pripojenie.

6 - PROBLEMY, UDRZBA A ZARUKA

6.1 - CHYBOVE HLASENIA

Chyba Dévod RieSenie
- Komunikacia so snimacom Overte, €i je snimac spravne pripojeny k pristroju,
preruSena overte funkénost snimaca.
uuuu Namerana hodnota je pod limitom
meracieho rozsahu snimaca.
0000 Namerana hodnota je nad limitom

meracieho rozsahu snimaca.
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ErAt Automatické ladenie nie je mozné, Prepnite pristroj do stavu vypnutej regulacie (OFF), nasledne
pretoze procesna hodnota je menSia | do stavu automat. regulacie (rEG), aby zmizlo chybové
(‘alebo vacsia ) ako SP/2, alebo bola | hlasenie. Po odstraneni chyby sa pokuste automatické
aktivovana funkcia makky Start. ladenie zopakovat.

noAt Automatické ladenie neskoncilo do | Overte funkénost snimaca aj vykonavacieho zariadenia a
12 hodin. pokuste sa zopakovat automatické ladenie.

LbA Prerusenie regulacného cyklu. Overte funkénost’ snimaca aj vykonavacieho zariadenia a
(Alarm prerusenia cyklu) prepnite pristroj na automaticku regulaciu (rEG)

ErEP Pravdepodobne anomalia EEPROM | Stlaéte klavesu ,P*
pamate.

Pri vyskyte chyby pristroj dodava vykon aky bol zadany v parametri ,OPE" a aktivuje Zelané alarmy ak
prisluchajuce parametre ,ALni“ boli naprogramované = yES.

6.2 - CISTENIE

Doporucujeme Cistit regulator jemnou latkou navihéenou vo vode, popripade v roztoku neskriabajiuceho
Cistiaceho prostriedku. NepouZivajte roztoky obsahujuce rozpustadla, mézu spdsobit’ poSkodenie pristroja!

6.3 — ZARUKY A OPRAVY

Na pristroj sa vztahuje zaruka na konstrukéné vady a vady materialu, v trvani 24 mesiacov od datumu dodania.
Zaruka je obmedzena na opravu alebo vymenu pristroja. Pripadné otvorenie pristroja, jeho poruSenie, nespravne
pouzitie a inStalacia vyrobku maju automaticky za nasledok stratu zaruky.

V pripade vadného vyrobku, i v zaruke, alebo mimo nej, kontaktujte nasich predajcov.

7 - TECHNICKE PARAMETRE

7.1 - ELEKTRICKE PARAMETRE

Napajanie: 18...30 VAC/VDC, 90... 240 VAC +/- 10%

Frekvencia siete : 50/60 Hz

Prikon: 8 VA (priblizne)

Vstupy: 1 vstup pre teplotné snimace: tc J,K,S ; RTD Pt 100 IEC; PTC KTY 81-121 (990 Q @ 25 °C); NTC
103AT-2 (10KQ @ 25 °C) alebo mV signaly 0...50 mV, 0...60 mV, 12 ...60 mV alebo normalizované signaly
0/4...20 mA, 0/1...5V, 0/2..10 V.

1 vstup pre prudovy transformator (50 mA max.)

Vystupy: Max.4 vystupy Relé SPST-NO (5 A-AC1, 2 A-AC3 /250 VAC) ; alebo napatovy SSR (20mA/ 14VDC).
Pomocny vystup: 12 VDC / 25 mA Max.

Elektricka Zivotnost' pre relé vystup: 100000 operacii

Montazna kategéria: I

Ochranna trieda proti elektrickému Soku: Trieda Il pre predny panel

Izolacia: Zosilnena izolacia medzi nizkonapatovou ¢astou (zdroj a relé vystupy) a ¢elnym panelom; Zosilnena
izolacia medzi nizkonapatovou ¢astou (zdroj a relé vystupy) a extra nizkonapatovou ¢astou (vstupy, SSR
vystupy);SSR vystupy opticky oddelené od vstupov. 50 V izolacia medzi RS485 a extra nizkonapatovou ¢astou.

7.2 - MECHANICKE PARAMETRE

Schranka: Samouhasitelny plast, UL 94 VO

Rozmery: 48 x 48 mm DIN, hibka 98 mm

Vaha: 190 g (priblizne)

Osadenie: Zapustenie do panelu 45,5 x 45,5 mm otvor

Upevnenie: plastova spona

Stupen ochrany predného panelu : IP 54 pri namontovani do panelu s tesnenim
Stav znedistenia: 2

Prevadzkova teplota: 0 ... 55 °C

Prevadzkova vlhkost: 30 ... 95 RH% bez kondenzatu

Skladovacia teplota: -10 ... +60 °C
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7.3 — ROZMERY, VYREZ DO PANELU A MONTAZ
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7.4 — FUNKCENE VLASTNOSTI

Regulacia: ON/OFF, jednoduchy a dvojity PID regulator

Rozsah merania: podla pouzitého ¢idla (pozri tabulku rozsahov)
Zobrazovacia presnost: podla pouzitého snimaca 1 — 0.001
Celkova presnost: +0.15% fs

Snimacia frekvencia: 130ms

Sériové rozhranie: RS 485 izolované

Komunikaény protokol: MODBUS RTU (JBUS)

Prenosova rychlost: Nastavitelna od 1200 po 38400 baud
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Displej: 4 Ciselny Cerveny vySka 12mm

V zhode s normami: ECC directive EMC 89/336 (EN 61326), ECC directive LV 73/23 and 93/68 (EN 61010-1)

7.5 - TABULKA ROZSAHOV MERANIA

VSTUP bez desatinnej s desatinnou
Ciarky Ciarkou
tcJ -160 ... 1000 °C -160.0 ... 999.9 °C
»HCFG" =tc -256 ... 1832 °F -199.9 ... 999.9 °F
,SEnS* =
tc K -270 ... 1370 °C -199.9 ... 999.9 °C
»HCFG* = tc - 454 ... 2498 °F -199.9 ... 999.9 °F
,SEnS“ = CrAl
tc S -50 ... 1760 °C -50.0 ... 999.9 °C
»HCFG" =tc -58 ... 3200 °F -58.0 ... 999.9 °F
,SEnS“=8
Pt100 (IEC) -200 ... 850 °C -99.9 ... 850.0 °C
»HCFG" =rtd -328 ... 1562 °F -99.9 ... 999.9 °F
,SEnS* = Pt1
PTC (KTY81-121) -55 ... 150 °C -55.0 ... 150.0 °C
»HCFG" =rtd -67 ...302 °F -67.0...302.0 °F
,SEnS* = Ptc
NTC (103-AT2) -50 ... 110 °C -50.0 ... 110.0 °C
»HCFG" =rtd -58 ...230 °F -58.0 ... 230.0 °F
LSENS*“ = ntc
0..50 mV -199.9 ... 999.9
»HCFG" = UoLt -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
»SEnS* = 0.50 -1.999 ... 9.999
0..20 mA -199.9 ... 999.9
»HCFG" =1 -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
»SEnS* =0.20 -1.999 ... 9.999
4.20 mA -199.9 ... 999.9
»HCFG" =1 -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
»SEnS* = 4.20 -1.999 ... 9.999
0..60 mV -199.9 ... 999.9
»HCFG" = UoLt -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
»SEnS* = 0.60 -1.999 ... 9.999
12...60 mV -199.9 ... 999.9
»HCFG" = UoLt -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
»SENnS“ =12.60 -1.999 ... 9.999
0..5V -199.9 ... 999.9
»HCFG" = UoLt -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
»SEnS* = 0.5 -1.999 ... 9.999
1..5V -199.9 ... 999.9
»HCFG* = UoLt -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
»SEnS“=1.5 -1.999 ... 9.999
0..10V -199.9 ... 999.9
»HCFG*“ = UoLt -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
»SEnS*“ =0.10 -1.999 ... 9.999
2..10V -199.9 ... 999.9
»HCFG" = UoLt -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
,SEnS* =2.10 -1.999 ... 9.999

7.6 - OBJEDNAVACI KOD PRISTROJA
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PDI420 abcdefgii

a : Napdjanie
L=18... 30 VAC/VDC
H =90 ... 240 VAC

b : Vystup OUT1
R = Relé
0 =20 mA/14 VDC x SSR

c : Vystup OUT2

R = Relé

0 =20 mA/14 VDC x SSR
- = Ziadny

d : Vystup OUT3

R = Relé

0 =20 mA/14 VDC x SSR
- = Ziadny

e : Vystup OUT4 (musi byt rovnakého typu ako OUT3)
R = Relé

0 =20 mA/14 VDC x SSR

- = Ziadny

f = Komunikaéné rozhranie
S : RS 485 Sériové rozhranie
- : Ziadne rozhranie

g : Vstup prudového trnsformatora
- = nie je
H = ano

h : Volitel'né snimace
- = None

ii = Specialne kédy

PDI 420 HESLO = 381
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